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Wir gestalten und fertigen Ihren Arbeitsplatz in der
Fertigung und in anderen Betriebsbereichen

« Planung, Herstellung und Montage von modularen Hebe-
und Montagesystemen

 Elektronische Balancersysteme

« Manipulatoren und Mechapulatoren

 Integration vorhandenen Anlagen

» Erweiterung oder Neugestaltung mit unseren
Baugruppen und Systemen



Kundenspezifische Losungen: Baukastensystem

Wir liefern die komplette Systemldsung, die sich an lhren spezifischen Anforderungen orientiert.

Wir prifen lhre Aufgabenstellung, das Platzangebot, den Arbeitsbereich, die Lastaufnahmemittel und die benétigte
Hubleistung. Mit umfassender Kompetenz aus langjahriger Service- und Projekterfahrung erstellen wir Ihr Systemprofil.

Montage-Prozesse sind unternehmensspezifische Aufgaben, fur die es nur selten eine ,,plug & play Losung” aus
dem Katalog gibt.

Montagesysteme mussen die Mitarbeiter sicher, leichtgangig und ergonomisch unterstitzen.

Ergonomisches, miuheloses und schnelles Heben mit hochster Prazision.

Unsere Balancer sind in jeder Position arbeitsfahig und daher Uberall im Einsatz — im Schwenk- oder Knickarm wie auch
im Portaleinsatz oder als Z-Achsenantrieb mit Sensorsteuerung und Balancerfunktion fur variable Lasten. Gleich welche
Bedienteile oder Antriebsleistung sie bendtigen, alle Systeme haben eine Lastanzeige und konnen im Balancer-Modus
betrieben werden.

De- und Remontage von Baugruppen, Bauteilen jederzeit moglich. Ihr Produkt wird in jeder Lage sicher fixiert. Integrierte
Arretiereinheiten sorgen jederzeit dafiir, das der MontageprozeR kontinuierlich weitergefuhrt werden kann
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Unsere Kunden sind unter anderem:

- Handwerksbetriebe mit Einzel- und Kleinserienfertigung

* Produzierende Unternehmen; die Baugruppen oder Maschinen in Einzel-
oder Serienfertigung herstellen

« Werkstatten fiir Behinderte

Unsere Systeme werden in allen Abteilungen eingesetzt, beginnend bei der
Arbeitsvorbereitung bis hin zur den Endabnahme- und Priifpldtzen.

Besonders sinnvoll ist der Einsatz unserer Systeme in ihrer Fertigung.

Wahrend der Montageprozesse ist es oft notwendig die Bauteile zu drehen
oder zu schwenken um so besser an die Schraubpunkte zu kommen.

Mit unserer Technik sind diese in Regel, durch die integrierten Dreh- und
Schwenkgruppen problemlos erreichbar und zwar ohne dass sie diese ein-
bzw. ausspannen miissen. Das spart Riistzeiten, damit Kosten und dient der
Gesunderhaltung Ihrer Mitarbeiter.

Unsere Anlage sind modular aufgebaut.

Vom Drehtischaufsatz, iiber integrierte Schraub- oder Nietsysteme, bis hin
zu integrierten Balancer- und Hubsystemen liefern wir alles aus eigener
Hand oder in Zusammenarbeit mit unseren langjahrigen
Partnerunternehmen




Wie gehen wir vor.

Durcharbeitung Ihrer Anfragen und Lastenhefte

Besuch in Threm Hause

Nach schriftl. Auftragseingang fihren wir den techn. Report in Ihrem Hause
durch.

Dieser ist die Basis des Projektes und Grundlage unserer Konstruktion

Sie erhalten dann Freigabezeichnungen, nach deren Freigabe wir die
Konstruktion unseres/er System starten.

Nach einem im Terminplan markierten Zeitraum erhalten eine Darstellung
des gesamten Arbeitsablaufes in Form von 3D Darstellungen, Filmen oder
Prasentationen.

GemaB Terminplan findet die Vorabnahme einige Wochen nach der Freigabe
in unserem Hause statt.

« AnschlieBend werden die Systeme beschichtet und zu Ihnen geliefert

Unsere Mitarbeiter montieren die Systeme, weisen Ihre Mitarbeiter ein und
nehmen die Anlage in Betrieb




Typischer Aufbau eines 4H Handhabungssystems
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Montage- und Handhabungssysteme (Mechapulatoren und Manipulatoren)
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Montage- und Handhabungssysteme (Mechapulatoren und Manipulatoren)
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Knickarmlcsungen

Modulare und skalierbare Hobetechnik fir 280 Gewichisberssche. -
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stufenlose Geschwindigkeitsregelung
Sicherheit bei Stromausfall
beeindruckende Geschwindighkeit
aktivierbarer Balancer-Modus
punktgenaue Prazision

kosteneffizienter als komplette
Roboterldsungen

mehr Sicherheit als bei manuellar
Handhabung

hdchste Dynamik und Prazision
integrierte Lastbegrenzung

schnellstes und prazises
Hebesystem weltweit




Bsp.: Montage- Hubsystem zur Bestiickung Bsp.: Transport- und Hubsystem fur
von Bearbeitungszentren Sanitarartikel wie Badewannen etc.

Bsp.: Universalgreifer hier fiir Abgasturbolader zur Montage
auf Rollenbahnen und Fordersystemen  (z.B. Bosch)




Rollenhebevorrichtung fiir die Rollen-
/Spulenhandhabung

Lifter fiir die Fasshandhabung Hochhubwagen / Elektrischer Hubwagen zur Palettenhandhabung



HOCHWERTIGE, INNOVATIVE UND ZUVERLASSIGE MOBILE HEBEGERATE




Unsere Leistungen:

* Wir bauen lhre vorhandenen Montagevorrichtungen oder Werkzeuge an

» Wir stellen spezielle Montage-Hebesysteme und Kombinationen daraus her inklusiver der CE-Dokumentation gemaf} der aktuellen
Maschinenrichtlinie K|

* Wir machen ihre Wagen und Gestelle elektrisch verfahrbar 7




Mit den elektrisch angetriebenen Radern und Bedieneinheiten unseres Partnerunternehmens machen wir Ihre Kommissionierpaletten-
und Behalter mobil und damit unabhangig von einzelnen Arbeitsplatzen.
Selbstverstandlich erhalten sie hierzu auch die notwendigen technischen CE-konformen Betriebsanleitungen







Greifsysteme

Greiftechnik kombinlert mit kundenspezifischen Bedienelementen.

Sichere und ergonomische Gralftechalk st ein enlschaldender Faktor flr eln effizientes und kraftsparendes Bewegen und Posltionlaren ven
Lasten. In unsere Griffsysteme integrieren wir Kundenspezifische Bedienelemente und ermbglichean die Bediengriffe direkt am Greifmittel zu
integrieran.

Wir fertigen fir die verschiedensten Aufgaben optimierte Bediengriffe, mit denen sowohl das Fihren als auch das Aufnehmen
unterschiedlichster Lasten optimiert wird.

Der Einsatz hochwertiger Komponenten ermoglicht die Gesaltung flexibler Lisungen fir die sich standsg wandelnden

Handhabungsaulgaben. Skhere und ergonomische Gralftechnik st ein entscheldender Faktor fir ein effizientes und kraflsparendes Bewegen und
Posltlonteren von Lasten. In unsere Griffsysteme Integrieren wir kundenspesifische Bedienelemente und erméglichen die Badiengriffe direkt am
Sraifmitted

Weitere Beispiele unter
www. Unigreifer.de




Arbellsplatz-Kransysiem
Das weltwell modernste Kransystem mit einzigartigen Sicherheitsfunktionen,

Die von uns singesetzien Aluminum-Kielckransysieme anisprechen dem akiuvellsten technischen Stand mil sinzgartiger Sicherheitsfunkbon zum
Schutz vor unerwarteten Ubseriastungen. In Verbindung mit Aluminium-Les htlaufkran-Systemen wird hr Montage-Systemn zum Aeskonner auf
engstem Rawm, Herzu bedarl es ladighch einer Spannungs- oder baim Einsatz peeum. Balancer siner Dreckluftversorgung. Glaich ob Ein- oder

Zwaischienanbahn, Saulen- oder Wandhallerung, die Werksticke f0hren Sia exakt und mit genngster Anstrengung in die Aufnahme der
Vormchtungen. Schneller als mit jedem Kran.

Ein kostenglnstiges, flexibles und daher in allen Fertigungs- und Logistikbersichen sinsetrbares System.
Die melsten Komponenten kdnnen mit allen Alominiumprofien der jewedligen Systemfamille verwendel warden, Durch den modularen
kransystembaukasten =ind flexble Konzepte hinsichilich der Reichwedts und der Verkndpfung von meshreren Bearbaliungszentren méagich,
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Pneumatischer Sellmanipulator mit Doppelsell fur
hochiregquente Handhabungen

Modular und fiexibel einsetzbar z. B. In
Kranbahnaniagen

Ausbalanciert
Stufenlose Hubgeschwindigkeit
pis 120 kg Lastgewicht

Hubbereich bls 1.500 mm




max, Lest bis 350 kg

Hubhahe: O = 1.500 mm

bei‘ausbalancierder Ausfihrung besonders geeignet fir
Montagearbeiten

:-.-. | ] E.' 15

max, Lestbis 650 kg Standard
Hubhahe: 0 = 1.500mm
frequenzgesteuert — sanfte Auf~Ab-Bewegung

universed einsairbare Manipulatoran

(bodensiationdr, deckensialionar oder deckenverfahrbar)
modulares Bauweise

leichibauend wnd dabei pendeliTei



Ein flexibler, pendelfreier Manipulator ausstattbar mit
unterschiledlichen Balancersystemen

Ergonomische Bewegungsfreiheit innerhalb eines
grossen Arbeitsbereiches

Unbegrenzte Handhabungsmaoglichkeiten zum
Anheben, Schwenken, Drehen und Kippen von Lasten

flr Lasten bis 70 kg bzw. 150 kg
Hubbereich 0 - 1.500 mm

Zur Saulenmontage und der Montage in
flachendeckenden Deckenlaufschienensystemen

ausgelegt

Option: Parkbremsen flr alle Gelenke
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KONTAKTIEREN SIE UNS
Wir finden Losungen

0177-3333456 / 02408 7255 001

#

info@4handling.de

o [

Schleckheimer Strafte 204
52076 Aachen

EI@EI
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